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Simulazione di guida — Technocentre RENAULT (1)

U A real vehicle mounted on a six axes
motion platform.

U Lanechangeis simulated having the
platform shift laterally with an
appropriate dynamics, leaving the driver
with the perception of a lateral
acceleration.

U Braking and longitudinal acceleration o

are simulated having the platform
modifying the vehicle angular attitude
(tilt induces perception of linear
acceleration).
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» Kemeny, A. and Panerai, F. Evaluating perception in driving simulation experiments, Trendsin Cognitive Sciences,
January 2003

http: //imww.experts.renault.com/kemeny/projects/dynamic_driving_simulator/index.html




Simulazione di guida — Technocentre RENAULT (2)

Display system

Image Experimenter
HMD i
generator | priving cab . ft;trlu(:)hr;Start

=l Forcefeed

Data visualisation

back Scenario

Datq N management

acquisiti on Record/Replay
generation Network

/\

I\D/Iodel and Scenario and Databa_lse server
ynamics traffic control Sc_:enarlos
V ehicle model < ) Visual
Motion platform enariorun - Technical
Intelligent Traffic ecnni
control

http: //imww.experts.renault.com/kemeny/projects/cards/index.html



Il sistema visivo utilizza un ampio insieme di informazioni (cues)
per stimare le distanze:







Quale dei duerisultapiu vicino ?
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Modificadellacurvaturadel cristallino per controllare la distanzafocale

O Laquantita di accomodazione
necessaria allamessa afuoco di un
oggetto é correlata alla distanza
assol uta dell” oggetto.

[ L’ accomodazione é usata come
informazione di profondita? Ma
anche....
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Modificadell’angolo frai due assi ottici per
controllare lafusione binoculare

O Laquantita di vergenza necessaria
per alineare le fovee con I’ oggetto €
correlata alla distanza assoluta

dell’ oggetto.

O Lavergenza é utilizzata come
informazione di profondita? E anche...










Luogo del punti di corrispondenzaretinica- Horoptero
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La piu piccoladisparita retinica che puo’ essere misurata dal sistema
Visivo...




Tan(a) =x /(0.5 . pd)
Tan (atsa)= (x+dx) / (0.5 . pd)

sa. X2
206 . pd

sa (secondi)
X (m)
pd (mm)




X (m) dx (mm) dx (m)

Nell’ipotes di acuitastereo di 10’’, pd 64 mm
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> Moddli diretti, modelli inversi e vincoli
> Qualche esempio di illusione
> Gerarchiadi vincoli (rigidita, prospettiva, stazionarieta)



Modello diretto e inverso
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Vincoli
- probabilistici ? statistica bayesiana -
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L’ immagine di un piano regolare...
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1 problemi spesso « mal posti »
O molteplicitadi indici, dunque di modélli invers
1 comerisolverei conflitti ?

Qi vincoli riflettono le ‘regolarita fisiche
O lamolteplicitadel vincoli migliorala percezione
O laponderazione del vincoli riflette laloro validita statistica



