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Genova, una macchina “intelligente” unica al mondo: servira a studiare le fasi di apprendimento dei neonati

E’ natoil primo robot-bambino

Osserva, sbaglia, impara e prende decisioni autonome

GIUSEPPE FILETTO

GENOVA — Non diventera affet-
tuoso, tantomeno creativo. Non
sara mai un clone dell’homo sa-
piens, ma certamente ¢ il primo
“bambino d’acciaio”: & stato
ideatoerealizzato al Dipartimen-
to di informatica e sistemica
avanzatadiGenova. llrobot-neo-
nato si muove, vede, e in grado di
darerisposte “intelligenti”, direa-
gireautonomamente agli stimoli,
anche a quelli non catalogati nel-
le memorie degli otto computer
chelo controllano. Soffre persino
di mal di mare. E qualcuno gia si
chiede se ha “coscienzadisé”.

«E come un bambino, che im-
para a tentativi, sbagliando, ma
trovando soluzioni giuste», spie-
gail professore Giulio Sandini, or-
dinario di Bioingegneria nel ca-
poluogo ligure. Per questo Gior-
gio Metta, giovane ricercatore
“padre” delrobot-bambino,loha
chiamato “Babybot”: esempio di

macchina definita intelligente,
capace di imparare e di sviluppa-
re le reazioni come un essere
umano nel suo primo anno di vi-
ta; unico prototipo al mondo ba-
sato sull'apprendimento.

Tutto questo & la dimensione
piu spinta della ricerca del Polo
della robotica genovese, di cui
fanno parte, oltre al Dist del pro-
fessore Giuseppe Casalino, anche
venti industrie dell’hi-tech. Nei
laboratori universitari spiegano
che Babybot & stato pensato sul
principio opposto a quello degli
automi utilizzati in campo indu-
striale, costruiti per ricevere im-

pulsi schedati su un cervello elet-
tronico. «Un normale robot si
muove secondo le informazioni
ricevute — precisa il professore
Sandini —: nel momento in cui si
trova ad affrontare situazioni
nuove, dati non conosciuti dal
suo computer, si blocca, ricono-
scendoli come errori. Babybot,

invece, di fronte all'imprevisto,
analizza gli sbagli con milioni di
operazioniinformatiche eseguite
in un infinitesimo di secondo.
Dopodiché, sceglie la soluzione
giusta e la esegue rapidamente».

Controllato da 8 cervelli elet-
tronici, con software impostati
sull’errore, Babybot dispone di

due microtelecamere, ciascuna
conunsensoreretinico Giottoche
fornisce immagini simili a quelle
dell'occhioumano. Due microfo-
ni di precisione fanno da orec-
chie; un cubetto sensoriale dietro
la “testa” & capace di dare infor-
mazioni vestibolari, orientamen-
to ed equilibrio. 11 “dorso” del ro-
bot curato dal professore Renato
Zaccaria, esperto di robotica mo-
bile, si sposta lungo 12 direzioni,
la testa su 5, il braccio meccanico
haunamanoantropomorfacon6
minuscoli motori.

L'androide & in grado di vedere
oggetti, elaborare le immagini al
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computer, deciderese prenderlio
no. Sa scansare un ostacolo, ma-
novrare impianti, seguire sposta-
menti; muoversi all'interno di
unanavettaspaziale. 1l Dist colla-
bora anche con I'Agenzia Spazia-
le ltaliana.

A cosa servira, dove e quando
sara utilizzato il robot-bambino?
«La nostra ricerca va avanti dal
1978 e ogni studio é adottato dal-
I'industria—risponde Sandini—
ma Babybot vuole dare alcune ri-
sposte alle domande poste dagli
scienziati sul comportamento
umano, in particolare su quello
dei neonati, sullo sviluppo intel-
lettivo nelloro primo annodivita.
Studiando le reazioni della mac-
china, i suoi sbagli, si pud intuire
perché un bambino subisce dan-
niirreversibiliagliocchi, alcervel-
lo, al sistema nervoso. Si puo fare
diagnosi precoce». Il progetto si
avvale della collaborazione di
neuropsichiatri dell'universita di
Ferrara e di Uppsala (Svezia).
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